Spz.dk - El / Automation - Frekvensomformer
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Forst vaelges vores frekvensomformer ud fra motorens markeplade

Valg af frekvensomformer -T1

Ssek = U, * \ﬂ?,) x4 —=1593,5V A

Ud fra vores datablad fra OMRON side 2 vaelger vi en frekvensomformer der kan klare 1.9kVA(BOP7)

Da vi ved lige som pa en transformer at S primar og S sekundaer er lige store kan vi nu udregne stremmen

Spri = Ssek

Spri 1593,5

Ipri — . — 6,934
P = Tpri 230

Valg af sikring -F1.1 & gr.afb. -Q1.1

—F1.1 > I,;; => —F1.1 > 6,93 => 10AD01

~Q1.1> —F1.1 => —Q1.1 > 104 => TytanlP + N

Valg af ledere pa primaer siden

0 - 70 — 40
KT:\/70—40 :\/70—40 =1

For at finde KS skal vi kigge pa side 114 pa metode B1 med 4 kredse som siger vores KS er 0,65

—F1.1 10

Izminpri — _ — 15,3854
NPT = RS Tx0.65 0%




Vi kan nu ud fra vores max strem pa kablet vaelge et kvadrat som kan holde til stremmen. Dette gores ved at kigge
pa side 76 med metode B1 og min 15,38A som vil vaere et 2,5mm?

Vi kan nu kontrolere vores kortslutnings beskyttelse er ok i henhold til s116

Ib>1In>Iz=>6934> 104 > (18,3 %10, 65)

Valg af kabel -W1

kr— [0=% _ [T0=28 | o,
70 — 40 70 — 40

For at finde KS skal vi igen kigge pa side 114 pa metode E med 4 kabler som siger vores KS er 0,77

IOB 4

Izminfw = — = 4, 394
""" KT+«KS 1,1832%0,77

Ud fra disse informationer kan vi nu vaelge vores kabel ved at kigge pa side 76. metode E, min 4,39A => 0,75 HO5VV-F
4G0,75mm2 (m.skaerm)

Kontrol Af kortslutningsbeskyttelse
% 230

IK,;, 650
RQ/km*xL  26%14
Row = =500 = 1000 — 23649

> Riotor = Rupi + (B_yy %2 % 1,5) = 0,3538 + (0,364 % 2% 1,5) = 1,4458Q

Uy 230

IK pinmotor = = = 1597 084
T S Rpotor | 1,4458

,,,,,,,,,

Tversnit | Kabler for faste | Tilledninger | H

Kobber | Aluminium FUEEETsas

= Bl i \\ A

Vi kan nu se hvor laenge vores 10A sikring er om at springe ved 159,08A som ca svare til 4mS eller 0,004S

k 115 % 0, 75
towl = (L (225D B g 99456k

IKminmotor 159, 08

Kontrol af tsik < t-w1 => 0,004s < 0,294s som er OK.

Kontrol af speendingsfald

AUf = Isek* R_,,1 x Cosp = 40,364 0,86 = 1,252V



AU; %100 1,252 % 100
u 230

AU;% = = 0,943

Som vi nu kan se er vores spandingsfald ogsa overholder reglen om max 5% ( Se side 76 ) da AUf% < 5% => 0,943 <
5%



